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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélhe

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.3. Zakres robét ohitych Specyfikagj.

W ramach prac remontowych przewiduje sastpujacy zakres robot:
- Wymiana wskazanych w dokumentacji projektowej drzwi
zewretrznych.
- Wymiana wskazanych w dokumentacji projektowej okien
- Montaz nawiewnikéw okiennych.

Rozwigzania techniczne stanayie podstaw do wykonania tych Robét grzedstawione
w Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe podane w niniejsze] Specyfikacgchinicznej & zgodne
Z obowgzujgcymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania ogsin

1.5. Ogoblne wymagania dotygze robét budowlanych.

Ogdlne wymagania dotygee rob6t budowlanych zgodne z wymaganiami ST — O
-~Wymagania ogolne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganidmi &, Wymagania ogolne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpgarowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robét.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.5. Bezpieczastwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

1.5.8. Zabezpieczenie intereséw 0s0b trzecich.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.
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2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH.
2.1. Ogodlne wymagania dotygze materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.
2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
2.3. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Stolarka drzwiowa.

Zgodnie z zaleceniami ZUAT-15/111.13/20QBrzwi rozwierane zewgirzne” lub
rownowanej.

Klasa Kategoﬁa . .
drzwi Warunkow__ Objasnienie Przykfad zastosowania
eksploataciji
- budynki mieszkalne wielorodzinne
- powyzej 5 kondygnaciji;
EZ;ZSV;'C') upz))r/\zNea\l/Caenie - budynki uzyteczndgci publicznej o
nieost’r(inie gdzie duwzym natzeniu ruchu ( dize biurg,
o istnigje dlie’ urzedy, szk_o}y, przed_szkola, szpl'FaIe
3 Ciezkie prawdopodobiastwo przychodnie, hotele itp.), budynki
wypadku lub zamieszk_ania zbiorowe_go, dqmy
niewlaiciwego studenckle, domy rencistow, internaty,
uzytkowania koszary 'tp')!
- magazyny i zakfady przemystowe 2
wykwalifikowanym personele

Drzwi aluminiowe, w kolorze RAL 8025.

Minimalna szerok&t przegcia wswietle: 90cm.

Wyposaone w: samozamykacz oraz zamek.

Wspbiczynnik przenikania ciepta drzwi<ttl,3 W/ntK.

Skrzydta drzwiowe - zaopatrzone w zamki kulowetepsgowe, pochwyty i
samozamykacze.

Uwaga:

Wymiary drzwi okrélone w dokumentacji projektowej ustalono na podsguomiarow
inwentaryzacyjnych ws$wietle wyprawionych scian bez dokonywania odkrywek
zabudowanej stolarki. Przed realizacramowienia naley dokond& szczegotowych
pomiaréw przez Wykonawaobot.

2.4.2. Okna.

Maja zastosowanie wszystkie na podstawie Polskich N&), norm europejskich (PN-
EN), innych norm brarowych. lub aprobat technicznych.

Strona 4



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST —2. STOLARKA

» llos¢, wymiary, podziat i sposéb otwierania — zestawisndokumentacji
projektowe;.

» Okna PVC, biate.

» Sposob otwierania — rozwieralne i rozwieralno —ylio.

» Szklenie wkiadkami zespolonymi o wspotczynniku pikania ciepta dla
catego okna U = 0,9 W/AK.

» Okna parteru szklone w systemie P2

» Okna zaopatrzone w nawietrzaki higrosterowalne.

» W skrzydtach uchylno — rozwieralnych okucia z mikemtylacp i blokady
btednego potaenia klamki.

» Skrzydta okienne w korytarzach i pomieszczeniactitaaych wyposzone w
zamki zamykane na klucz

Uwaga:

Wymiary okien okrélone w dokumentacji ustalono na podstawie pomiaréw
inwentaryzacyjnych wswietle wyprawionych $cian bez dokonywania odkrywek
zabudowanej stolarki. Przed realizacgzamoOwienia naley dokon& szczegdtowych
pomiaréw z natury.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

5.1.Ogolne zasady wykonywania Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robggdnie z umow oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych Robot, izh zgodnéc¢
z Dokumentag Projektovs, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzor

5.2.Wbudowanie stolarki drzwiowej.

Wbudowanie écieznic w mury grube — odleg#é miedzy punktami mocowania
oscieznicy nie powinny by wieksze nk 75 cm, a maksymalne odlegbd od naray
oscieznicy — nie weksze nk 30 cm.

5.3Wbudowanie stolarki okiennej.

» Przed osadzeniem stolarki nalesprawdzt doktadnd¢ wykonania écieza i
stan powierzchni wgarkow, do ktérych ma przyle§ascieznica; w przypadku
wad w wykonaniu €cieza lub zabrudzenia powierzchni naleoscieze naprawd
I OCZYSCi¢.

» Dopuszczalne odchytki wymiaréw otworow okiennych dtolarki okiennej
podano poriej:

Rodzaj $ciany i sposob Odchyiki, mm Dopuszczalna r@nica
wykonania cécieza Szerokasé Wysokas¢ dtugosci przekatnych, mm
Prefabrykowanéciany + 7 + 3 1C
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wielkowymiarowe,
wyprawy pocieniont

-3

Prefabrykowanéciany

pasmowe, wyprawy
pocienion

Nie sprawdza si

Sciany murowane,
wyprawa tynkow

+10 +10

10

» Rozmieszczenie punktéw zamocowania stolarki okienne

Wymiary zewnetrzne | Liczba . . . .
i . Rozmieszczenie punktow zamocowania
stolarki, cm punktéw
Wysokosé | Szerokas¢ zva\:;nnc;go W nadprozu i progu Na stojaku
Do 15( 4 Nie mocuje sj
Po jednym punkcie w
150+200 6 nadprau i progu w %2 Kazdy stojak w 2 punktach
szerokdci okne w odlegtaci ok. 33 cm od
Do 150 Po 2 punkty w nadpemi i | hadpraa i ok. 35 cm od
progu, rozmieszczone progu.
Powyzej 8 symetrycznie w
200 odlegtcciach od pionowej
krawedzi cscieza, rownej
1/3 szerokéci okna
Do 15( 4 Nie mocuje sj
Po jednym punkcie w Kazdy stojak w 3 punktach
150+200 8 nadprau i progu w %2 - w odlegtgci 33 cm od
szerokdci okne nadpraa;
Powyzej Po 2 punkty w nadpémi i | - W ¥2 wysokéci;
150 progu, rozmieszczone - w odlegtaci 33 cm od
Powyzej 10 symetrycznie w dolnej czsci oicieza.
200 odlegtaciach od pionowej
krawedzi cicieza, rownej
1/3 szerokéci okne

» Ustawienie okna naty sprawdzt w pionie i w poziomie oraz dokoa@omiaru
przekytnych. Dopuszczalne odchylenie od pionu i pozioneupowinno by
wicksze nk 2 mm na 1 m wysokai okna, jednak nie wcej niz 3 mm na catej
dtugadici elementdw écieznicy. Odchylenie €cieznicy od ptaszczyzny pionowej
nie mae by wigksze nk 2 mm. Ra@nice wymiaréw przeitnych nie powinny
by¢ wigksze nk 2 mm przy diugéci przelgtnej do 1, 3mm —do 2 m, 4 mm —
powyzej 2 m dtugdci przektnej.

» Po ustawieniu okna nate sprawdzt sprawnéc¢ dziatania skrzydet przy
otwieraniu i zamykaniu. Skrzydta powinny rozwiésk swobodnie, a okucia
dziata: bez zahamowgi przy zamykaniu dociskaskrzydta do écieznicy.

» Zamocowane okno natg uszczelnt pod wzgédem termicznym.

» Po osadzeniu i zamocowaniu okna aglprzysgpi¢ do osadzania systemowych
parapetéw z PVC o wygju jak w Dokumentacji Projektowe;j.
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6. DZIALANIA ZWI AZANE Z KONTROL A BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.2.Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

6.3.Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.4. Kontrola jak@ci materiatow i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0g6Ine zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

Podstawow jednostlg przedmiaru dla prac ofiiych niniejsa ST jest 1 powierzchni
stolarki.

7.2.0g6lne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Rodzaje odbioréw Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.2. Odbidr Robét zanikarych i ulegagcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.3. Odbior kaicowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

8.4. Odbiér montéu stolarki.

Odbiér montau stolarki obejmuje sprawdzenie:

- Prawidlowdci osadzenia elementéw w konstrukcji budynku;

— Doktadna¢ uszczelnienia @ieznic elementow z d@iezami otworéw drzwiowych
I okiennych;

- Prawidtowa¢ dziatania elementéw ruchomych i gdzen zamykagcych;

- Zgodna¢ wbudowanych elementéw z Dokumengaleyojektova.

8.5. Badanie jaksci wbudowania.
W trakcie odbioru naley sprawdzt:
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— Stan i wyghd osciezy pod wzgédem réwndci, pionowaGci i spoziomowania.
- Rozmieszczenie miejsc zamocowania i Sposob osade&@entdw.
— Uszczelnienie przestrzeni gaizy gciezami i wobudowanym elementem.

- Stan i wyghd wykonczenia wbudowanych elementéw na zga@dnop Dokumentag
i ST.
- Prawidlowa¢ dziatania cgsci ruchomych elementu.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

10.2. Dokumenty zwgzane.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budmwd-montaowych tom |
.Budownictwo Ogdlne”.

— Zalecane normy:
Maja zastosowanie wszystkie na podstawie Polskich N@th), norm europejskich
(PN-EN), innych norm brawych. lub aprobat technicznych.
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